SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

I. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robdt bedacych przedmiotem zamoéwienia:

Montaz dzwigéw osobowych dostosowanych do potrzeb os6b niepelnosprawnych w
budynkach 2.2 i 2.3 Uniwersytetu Technologiczno — Przyrodniczego w Bydgoszczy, Al
prof. Sylwestra Kaliskiego 7 - 85-796 Bydgoszczy na bazie istniejacych szybow i

maszynowni wind.

Zakres zamdwienia obejmuje demontaz istniejacych dwoch dzwigéw osobowo — meblowych,
kompletacjg, dostawe i montaz dwoch nowych dzwigéow osobowych dostosowanych do
potrzeb 0s6b niepelnosprawnych, wraz z wykonaniem wszystkich niezbgdnych
towarzyszacych robot budowlano - instalacyjnych, uzyskanie decyzji Urz¢du Dozoru
Technicznego (UDT) na ich eksploatacj¢ oraz prowadzenie konserwacji i biezacego
utrzymania w okresie gwarancji.
1.2. Charakterystyka obiektu
Budynki UTP w Bydgoszczy przy Al. prof. Sylwestra Kaliskiego 7 sa budynkami
dydaktycznymi, czterokondygnacyjnymi, cze¢sciowo podpiwniczonymi — podpiwniczenie
stanowia ciagi instalacyjne, budynki trzytraktowe, z dwiema klatkami schodowymi,
wykonane w technologii uprzemystowionej SBO o poprzecznym uktadzie konstrukcji nosnej
szkieletu, pokryte stropodachem wentylowanym, sztywno$¢ przestrzenna budynku w
kierunku podtuznym zostata zapewniona przez $ciany zelbetowe przy korytarzu, w kierunku
poprzecznym przez $ciany wewngtrzne oraz prefabrykowane $ciany szczytowe. Budynek o
bryle zwartej prostokatnej o wymiarach 60,89m na 16,40m i wysokosci nadziemnej 15,75m +
2,75m (maszynownia).
Budynki stanowia cze¢s¢ kompleksu budynkéw dydaktycznych, z ktéorymi polaczone sa
tacznikami komunikacyjnymi prostopadtymi w szczytach.

Opis konstrukceji i wykonczenia:

Rodzaj
fundamentu:

zelbetowe, wylewane ,,na mokro”, stopy stupoéw prefabrykowane,
$ciany podziemia betonowe monolityczne;

Konstrukcja:

konstrukcja szkieletowa prefabrykowana systemu SBO, uktad ram
nosnych poprzeczny o rozstawie stupéw w kierunku poprzecznym 6,0m
1 3,0m; rozstaw stupéw w kierunku podluznym budynku 6,0m, przy
klatkach schodowych 3,0m; stlupy jednokondygnacyjne dla wysokosci
kondygnacji 3,6m wg systemu SBO, rygle Zelbetowe prefabrykowane
wg systemu SBO;

Sciany
nadziemia

Sciany ostonowe ze $Sredniowymiarowych elementéw gazobetonowych
docieplone styropianem, $ciany szczytowe prefabrykowane ocieplone
gazobetonem z gotowa faktura, wewngtrzne poprzeczne S$ciany
usztywniajace ~ wykonane ze  stupow  zelbetowych  oraz
prefabrykowanych elementow $ciennych wg systemu SBO;

Sciany dziatowe:

Scianki dziatowe poprzeczne gipsowe oraz z cegly kratowki, Scianki
korytarzowe na przedtuzeniu usztywniajacych z cegly kratowki; w licu
glowicy stupow wewngtrznych srodkowych dwie przepony podtuzne
zelbetowe wylewane o dt. 5,7m;

Klatka

plyty biegowe prefabrykowane oparte na belkach spocznikowych wg




schodowa: systemu  SBO,  spoczniki = migdzypigtrowe  prefabrykowane
indywidualne; schody do piwnic betonowe na ptycie zelbetowej;

Szyby windowe: |zelbetowe wylewane;

Stropy: stropy z ptyt kanatowych typowych dla budynkéw szkolnych; strop nad
czesdcia podpiwniczong konstrukcji Ackermana;

Dach: dach z ptyt korytkowych na $ciankach azurowych; pokrycie papa
zgrzewalna na gladzi cementowej, Scianki attykowe ceglane, strop
strychowy z plyt kanalowych;

Stolarka i drzwi wewngtrzne typowe plytowe, drzwi aluminiowe w $cianach

Slusarka: szczytowych, stolarka okienna typu pcw w kolorze biatym, w szczytach
budynku pakiety szklane dwuwarstwowe w aluminium, rynny i rury
spustowe z blachy stalowej ocynkowane;j.;

Tynki i tynki cementowo wapienne IV kat; w pomieszczeniach WC i

oktadziny pomieszczeniach laboratoryjnych glazura do wysokosci okoto 2,1m,

wewngtrzne: malowanie emulsyjne, w korytarzach i tacznikach lamperia wykonana
farba olejna;

Elewacja i

elementy tynk cementowo- wapienny III kat. na ociepleniu;

zewnegtrzne:

Posadzki: podiogi w czgsciach komunikacyjnych tacznikow lastrykowe
korytarze migdzy kondygnacyjne ptytki podlogowe PCV,
pomieszczenia sanitarne  okladzina terakotowa, pomieszczenia
dydaktyczne zroznicowane ( posadzki ceramiczne, parkiety drewniane,
wyktadziny rulonowe);

Instalacje: wodociagowa,  kanalizacyjna, elektryczna, telekomunikacyjna,
oswietleniowa, centralnego ogrzewania, wentylacja grawitacyjna,
odgromowa.

1.3. Zakres stosowania STWiORB
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi cze$¢ dokumentow przetargowych i1 nalezy ja
stosowac przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.4. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne wspdlne dla robot
objetych specyfikacjami wymienionymi w przedmiarze robdt 1 bedacymi przedmiotem zamowienia.
Firma bedaca dostawca urzadzen dzwigowych, a takze montujaca dzwigi (windy) powinna
posiada¢ wysokiej klasy monterow i kadre inzynierska zapewniajaca profesjonalna realizacjg
zadania na kazdym etapie robot, a takze na etapie odbioru UDT. Dostawca wind musi
zaoferowac¢ wylacznie urzadzenia zgodne z aprobata techniczna, posiada¢ wymagane
certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodne z polska norma oraz aprobaty Urz¢du Dozoru
Technicznego, dokumentacj¢ techniczna i inne niezb¢dne dokumenty oraz uzgodnienia
wymagane przepisami spetniajace Normy Europejskie. Zakres zamdwienia musi by¢
realizowany na podstawie dokumentacji projektowej wczesniej opracowanej przez
Wykonawcg i zaakceptowanej oraz zatwierdzonej przez wlasciwy dla regionu Urzad Dozoru
Technicznego 1 Zamawiajacego.

1.5. Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:
Budowla - kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem.
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Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

. Budynek - obiekt budowlany, trwale zwiazany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za

pomoca przegrod budowlanych oraz posiadajacy fundamenty i dachy

Dokumentacja budowy - nalez przez to rozumie¢ pozwolenie na budowg wraz z
zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych

i koncowych, operaty geodezyjne i ksiazkg obmiarow.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

Ksiazka obmiardéw - zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow i ewentualnych dodatkowych zatacznikow.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena wyrobu, stwierdzaj aca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

Winda (dzwig) — urzadzenie podnoszace (dzwignica) zainstalowane na state, obstugujace
ustalone poziomy, posiadajace podstawe tadunkowa, poruszajaca si¢ wzdhuz prowadnic,
stuzace do transportu 0sob lub towarow. Zwykle porusza si¢ w szybie, wewnatrz budynku
lub innej konstrukcji. Podstawa tadunkowa podnoszona jest za pomoca ciggnika-
weciagarki lub przez dzwignik.

Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna
za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Wydzialu Administracji Budowlanej zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomigdzy Inwestorem. Wykonawca i projektantem.

Materialy - wszelkie wyroby budowlane niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami, dopuszczone do stosowania zgodnie z
aprobatami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Instalacja elektryczna w obiekcie budowlanym - zespot wspotpracujacych ze soba
elementéw elektrycznych o skoordynowanych parametrach technicznych, przeznaczony
do okreslonych celow.
nstalacje sitowe - instalacje elektryczne zasilajace odbiorniki o duzych mocach
znamionowych, np. silniki elektryczne, kuchenki elektryczne, urzadzenia ogrzewcze,
przeplywowe podgrzewacze wody
Obwod instalacji elektrycznej - zespot elementdw instalacji elektrycznej odpowiednio
potaczonych z soba przewodami elektrycznymi i posrednio lub bezposrednio ze zrédtem
energii oraz chronionych przed przet¢zeniami wspolnym zabezpieczeniem. Sktada si¢ z
przewodow bedacych pod napigciem, przewodow ochronnych oraz zwiazanych z nimi
urzadzen rozdzielczych i sterowniczych wraz z wyposazeniem dodatkowym.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych, dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktdéceniowych

Szczegblowe wymagania - wymagania, ktore powinien spetnia¢ wyrdb wprowadzany do
obrotu, okreslone w specyfikacjach technicznych lub w dyrektywach Unii Europejskiej



innych niz dyrektywy nowego podejscia.

18. Urzadzenia elektryczne - wszystkie urzadzenia i elementy instalacji elektryczne;j
przeznaczone do celdéw takich, jak wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylanie, rozdziat lub
wykorzystywanie energii elektrycznej. Sa nimi np. maszyny, transformatory, aparaty,
przyrzady pomiarowe, urzadzenia zabezpieczajace, oprzewodowanie, odbiorniki.

19.  Rozdzielnica (tablica) obwodowa - blok funkcjonalny wyposazony w odpowiednia
aparatur¢ (rozdzielcza, zabezpieczeniowa, taczeniowa, pomiarowo-kontrolna), stuzacy do
zasilania obwodow (odbiorow) administracyjnych budynku.

20. Oswietlenie awaryjne - o$wietlenie elektryczne, samoczynnie wlaczajace si¢ w
przypadku wystapienia przerwy w zasilaniu podstawowym, majace na celu zapewnienie
dostatecznej widoczno$ci w pomieszczeniach (o$wietlenie bezpieczenstwa) oraz
umozliwienie ewentualnej ewakuacji ludzi z budynku (o$§wietlenie ewakuacyjne);
o$wietlenie awaryjne jest zasilane z awaryjnych zrodet zasilania poprzez niezalezne
obwody oswietleniowe lub czg$¢ obwoddéw oswietlenia podstawowego.

21. Odbior czegsciowy - odbiodr czegsci obiektu, instalacji lub robo6t, stanowiacy etapowa
catos¢. Do niego zalicza si¢ rowniez odbiory fragmentow instalacji, ktore w dalszym
etapie robot przeznaczone sa do zakrycia. Jako odbidr czg$ciowy traktuje si¢ réwniez
odbior robot zlecony jednemu sposréd wykonawcoOw (podwykonawcy).

22. Odbior koncowy - odbiér powykonawczy budowy (obiektu budowlanego), podczas
ktorego nastepuje sprawdzenie zgodnosci wykonania obiektu z projektem, przepisami
techniczno- budowlanymi oraz Polskimi Normami. Podczas odbioru koncowego dokonuje
si¢ sprawdzenia wszystkich instalacji specjalistycznych (w tym elektrycznych),
szczegoblnie pod katem ich prawidtowego i bezpiecznego dziatania.

23. Certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji
wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano
wyrdb, proces lub ustuga sa zgodne z okreslona norma lub innymi dokumentami
normatywnymi w odniesieniu do wyrobéw dopuszczonych do obrotu i stosowania. W
budownictwie certyfikat zgodnos$ci wykazuje, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu z PN lub
aprobata techniczna ( w wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN ).

24. Kosztorys ofertowy wyceniony kompletny kosztorys na bazie przedmiaru prac i dokumentacji
projektowe;.

25. Obmiar prac - opis robot przewidywanych do wykonania w kolejnosci technologicznej ich
wykonania wraz z ich szczegélowym opisem, wyliczeniem i zestawieniem jednostek
przedmiarowych.

26. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w wymaganiach ogolnych

1.6.0gblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz ich zgodnos$¢ z
zakresem projektowanych robot budowlanych, Polskimi Normami, aprobatami technicznymi,
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez producentéw instrukcjami uzycia materiatu
oraz przepisami prawa budowlanego i sztuka budowlana, w dalszej czgsci specyfikacji
rozumiane jako szeroko pojgte przepisy wykonawcze. Odpowiada za bezpieczenstwo
wszelkich czynno$ci podejmowanych na terenie budowy, oraz za ich zgodno$¢ realizacji
zadania z dokumentacja projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inwestora.

1.6.1. Wymagania architektoniczne 1 konstrukcyjne

Montaz wind nie bedzie skutkowa¢ zmiana ukladu pomieszczen w budynku ani zmiang
przeznaczenia pomieszczen wymagajaca uzyskania decyzji administracyjnej. Nie powinna
rowniez prowadzi¢ do zmiany charakterystycznych parametrow budynku, takich jak: kubatura,



powierzchnia zabudowy, wysoko$¢ 1 dhugo$¢. Niedopuszczalne jest dokonywanie przez
Wykonawceg zmian w konstrukcji budynku innych niz niezbedne zmiany adaptacyjne szybu i
maszynowni.

1.6.2. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi na 3 dni przed ustalonym terminem przekazania terenu
budowy — o$wiadczenie oso6b funkcyjnych o przejeciu obowiazkéw na budowie (kierownik
budowy). Zamawiajacy w terminie okreslonym umowa przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jeden
egzemplarz dokumentacji projektowej archiwalnej 1 jeden komplet STWiORB. Wskaze punkt
poboru wody i energii elektrycznej i zapewni nieodplatne korzystanie z nich. Rowniez
nieodptatnie udostepni Wykonawcy teren pod zaplecze budowy, miejsce do sktadania materiatlow
do wbudowania i z rozbiorki. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia majatku
Zamawiajacego w trakcie realizacji robot w obszarze terenu budowy 1 w zasiggu oddzialywania.

1.6.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i STWiORB

Dokumentacja obmiarowa, STWiORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inwestora stanowia cz¢s¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw Ilub niedociagnie¢ w opracowanych
dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory podejmie
decyzje¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja i
STWiORB.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja lub
STWiORB 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1
bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robdt,
wygody spotecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do ulic otwartych dla ruchu wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inwestorem.

Wykonawca zobowiazany jest strzec mienia znajdujacego si¢ na terenie budowy, oraz zawarcia
odpowiednich umow ubezpieczeniowych z tytulu szkdd, ktore moga zaistnie¢ w zwiazku z
okreslonymi zdarzeniami losowymi oraz od odpowiedzialnosci cywilne;.

Koszt ubezpieczenia 1 zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie,
ze jest wlaczony w ceng kontraktowa,.

1.6. 5. Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich

O fakcie przypadkowego uszkodzenia urzadzen 1 instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze, oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napraw.

Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez niego dziatania,
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wskazanych w
dokumentach przekazanych mu przez zamawiajacego.



1.6.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie budowy 1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w nalezytym stanie,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy, oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwos$ci dla osob Iub dobr publicznych i innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny
wzglad na:

1 lokalizacje miejsc skladowania materiatlow, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk i drog
dojazdowych,

2 $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem $rodowiska substancjami
toksycznymi,

3. mozliwoscia powstania pozaru

1.6.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywa¢ wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny = sprzet
przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot, albo przez personel Wykonawcy.

1.6.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy uzyte do robot beda miaty aprobate technicznag wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materialdw od wilasciwych organéw
administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy. Utylizacja materiatdéw szkodliwych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

1.6.9.Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Kierownik budowy opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie. Podczas
realizacji robot wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.



Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla ochrony
zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na terenie budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Wykonawca powinien zapewni¢ i utrzymywa¢ w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla
personelu prowadzacego roboty objete umowa.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.6.10. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inwestora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego.

Wykonawca jest zobowiazany do biezacego usuwania z terenu budowy materiatow z
rozbidrek 1 demontazu, oraz wywozenia ich na najblizsze sktadowisko komunalne.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.6.11.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisoOw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych, bedzie odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzg¢tu, materialdow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposéb ciagly bedzie informowac Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i1 inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inwestora.

1.6.12. Rownowazno$¢ norm i zbioréw przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepis, ktére
spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i
przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy, zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inwestora. Rdéznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inwestorowi do zatwierdzenia.

2. Materiaty
2.1. Dopuszczenie materiatow do stosowania

Do realizacji wyzej opisanego przedmiotu zamowienia moga by¢ stosowane wyroby
producentdéw krajowych i1 zagranicznych. Wszystkie materiaty stosowane w trakcie procesu



inwestycyjnego powinny posiada¢ krajowa deklaracje¢ zgodnos$ci z Polska Norma (PN)
wyrobu, spelnia¢ wymagania zawarte w dyrektywie dzwigowej nr 2014/33/UE i zgodnych z
odpowiednimi normami, musza posiada¢ pozytywna oceng techniczna, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, posiada¢ wazne aprobaty techniczne i
certyfikaty dopuszczajace je do stosowania. Producent wyrobow sktada taka deklaracjg na
swoja odpowiedzialnos¢. Wykonawca jest zobowiazany do sktadowania i przechowywania
materialdw w sposob

zapewniajacy ich wlasciwa jakos¢ i1 przydatnos¢ do robdt. Materiaty powinny by¢ sktadowane
oddzielnie - wg asortymentu, z zachowaniem wymogow bezpieczenstwa i z mozliwoscia
pobrania reprezentatywnych probek. Materiaty ktorych jako$¢ nie zostata zaakceptowana, lub
co do ktérych zachodzi watpliwo$¢ pod wzgledem jakosci, powinny by¢ sktadowane
oddzielnie. Dostawy tych materiatlow nalezy przerwac. Nalezy zastosowac materiaty
wyszczegolnione w projekcie technicznym, a ewentualne zmiany materiatéw mozna dokonaé
po uzgodnieniu z Inwestorem i Projektantem.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane
materialy, wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem,
usunigciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialem

Jesli dokumentacja projektowa, lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi
Inwestora o swoim zamiarze przed uzyciem tego material. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inwestora.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i
wiasciwosci 1 byto dostgpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez wykonawcg. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatow
powinny by¢ po zakonczeniu robot doprowadzone przez Wykonawcg do ich stanu
pierwotnego.

Zamawiajacy nie dopuszcza sktadowania w remontowanych pomieszczeniach i1 ciagach
komunikacyjnych materialow w ilosciach przekraczajacych niezbedne ilosci do realizacji
zaplanowanych prac dla jednej zmiany roboczej, lub ilo$ci materialtow mogacych
spowodowa¢ przekroczenie wartosci  dopuszczalnych no$nosci  stropow  migdzy
kondygnacyjnych.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robo6t, zarbwno w miejscu tych robot jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materialow. Sprzet musi by¢ sprawny technicznie 1 bezpieczny dla Wykonawcy oraz osob
trzecich. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien by¢
zaakceptowany przez Inwestora w przypadku braku wczesniejszych ustalen.



Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i1 gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentdw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

4. Transport i skladowanie.

Wykonawca musi uzywa¢ tylko takich srodkow transportu poziomego i pionowego, ktore nie
spowoduja uszkodzen przewozonych materialéw elementow i urzadzen.

Srodki transportu powinny kazdorazowo posiada¢ odpowiednie wyposazenie stosownie do
przewozonego tadunku oraz Wykonawca winien si¢ stosowa¢ do ograniczen obciazen osi
pojazdu. Wszelkie srodki transportu stosowane przez Wykonawceg robot musza by¢ sprawne
technicznie i bezpieczne dla oséb obstugujacych je oraz 0sob trzecich. Wykonawca musi
posiada¢ stosowne i wazne dokumenty zezwalajace na ich obstuge i eksploatacj¢. Warunki i
sposob transportu i sktadowania poszczegélnych materiatow powinny by¢ zgodne z
wymaganiami zawartymi w instrukcjach producenta oraz odpowiednich normach. Materiaty i
elementy moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Podczas transportu nalezy
zachowac¢ warunki zawarte w PN-85/0-79252 1 przepisach obowiazujacych w transporcie
drogowym i kolejowym.

5. Wykonanie robét

5.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatbw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja, wymaganiami STWiORB, projektem organizacji robdt opracowanym przez
wykonawce oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot.
Czas wykonywania poszczegdlnych rodzajow robot okreslonych w harmonogramie wykonawca
zobowiazany jest do wczesniejszego ustalenia z zamawiajacym. Roboty nalezy prowadzi¢
zgodnie z przyjgtymi ustaleniami.

Ogodlnie przyjeto, ze realizacja robdt nie moze wplywac negatywnie na funkcjonowanie czynnego
obiektu, wszystkie roboty zwiazane z demontazem i montazem dzwigéw nalezy wykonywacé w
godzinach od 7:00 do 18:00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Btedy popehione przez Wykonawce przy prowadzeniu robot zostana usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu
zawartego w danych dostarczonych wykonawcy na pismie przez Inwestora.

Sprawdzenie wykonania robot lub ocena ich jakos$ci przez Inwestora nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementow robot beda oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWiOR, a
takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inwestora, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca. W
przypadku opdznien realizacji budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakonczenia robot,
Inwestor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okre§lone roboty na koszt Wykonawcy.



5.2 Roboty towarzyszace

W trakcie realizacji inwestycji Zamawiajacy zaktada wystapienie robot tymczasowych
zwigzanych jedynie z urzadzeniem placu budowy, zapewnieniem i zachowaniem
bezpiecznych warunkoéw wykonywania robot budowlanych (roboty budowlane wykonywane
na czynnym obiekcie, w bezposrednim sasiedztwie obiektu usytuowanie czynnych pieszych
ciagbw komunikacyjnych), zabezpieczeniem ppoz., eliminacja powstajacych w trakcie
budowy ewentualnych okolicznosci, uciazliwych dla usytuowanych w poblizu budynkow i
obiektow mieszkalnych oraz z utrzymaniem komunikacji w obrgbie realizacji inwestycji.
Koszty wynikajace z wykonania powyzszych robdt oferent zobowiazany jest uwzgledni¢ w
cenie sporzadzonej oferty.

5.3 Wymagania dotyczace wlasciwosci wykonania robot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz zgodno$¢ z dokumentacja
przetargowa, specyfikacja techniczna zgodnie z zasadami sztuki budowlane;.

Urzadzenia windy winny by¢ instalowane zgodnie z projektem i wyposazone w tabliczki,
oznaczniki, opisy lub inne $rodki identyfikujace o zagrozeniu i ich przeznaczeniu. Catos¢
robdt powinna by¢ wykonana przez osoby stanowiace zespot (brygadg) lub firme¢ o profilu
zgodnym z przedmiotowym zakresem robodt. Przy wykonywaniu robét instalacyjno
montazowych moga by¢ wigc zatrudnione osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
zawodowe 1 wymagane przepisami uprawnienia. Wyznaczy¢ kierownika robot posiadajacego
uprawnienia w zakresie budowy i montazu wind. Prace prowadzone w poblizu urzadzen
bedacych pod napigciem wykonywac ze szczegdlna ostroznoscia, stosujac wymagane
przepisami $rodki organizacyjne i techniczne BHP okre$lone w przepisach zwiazanych.
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo osobom postronnym na terenie budowy, skutecznie
zabezpieczy¢ przed dostgpem osob trzecich.

Prace kontrolno-pomiarowe wykonywaé¢ powinny osoby posiadajace rOwnowazne
uprawnienia do wykonywania pomiarow.

Po wykonaniu wszystkich zwiazanych z montazem wind rob6t nalezy dokona¢ sprawdzenia
odbiorczego. Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ dokumentacje powykonawcza
oraz wymagane atesty i certyfikaty. Dzwigi po montazu musza zosta¢ dopuszczone do
eksploatacji przez Urzad Dozoru Technicznego (UDT) oraz powinny spetnia¢ wymagania
Zamawiajacego okreslone w niniejszym opisie przedmiotu zamowienia, a takze ewentualne
wymagania dodatkowe przekazane przez Zamawiajacego w trakcie postgpowania o udzielenie

zamoOwienia publicznego.

6. Kontrola jako$ci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inwestora program

zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci wykonawca powinien okreslic,

zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji

robdt gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB oraz

ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,



- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jakos$ci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganymi normami. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatbw oraz robdt z
czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej 1 STWiORB. Wykonawca bedzie przekazywat
Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sa okreslone w STWiORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inwestor ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3 Zamawiajacy wymaga wykonania rob6t zgodnie z:

- zawartg umowa,

- dokumentacja przetargowa (uzgodnieniami),

- niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot,

- obowiazujacymi przepisami i normami technicznymi,

- wiedza 1 sztuka budowlana.

6.4 Biezaca kontrolg robdt prowadzi¢ begdzie Przedstawiciel Zamawiajacego

- Przedstawiciel Zamawiajacego ma prawo zada¢ od Wykonawcy robot wszelkich
dokumentow potwierdzajacych jako$¢ dostarczonych materiatow i wyrobéw budowlanych
na teren budowy oraz stosownych dokumentow potwierdzajacych jakos¢ wykonanych

robot w kazdej chwili przed odbiorem czgsciowym i koncowym.

6.5 Wykonawca umozliwi wstep na teren budowy pracownikom organu nadzoru
budowlanego i pracownikom jednostek sprawujacych funkcje kontrolne oraz uprawnionym
przedstawicielom Inwestora zgodnie z obowiazujacym Prawem budowlanym ( Ustawa z dnia
7 lipca 1994 roku z pdzniejszymi zmianami).

6.6 Wszystkie roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi wielotomowe;j
publikacji ,, Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych”(WTW i ORB)
opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej ITB - Osrodek Informacji Naukowo -
Technicznej 02 - 656 Warszawa, ul. Ksawerow 21 w 2004 roku.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw 1 dokumentéw technicznych.

2. Deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Norm,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1 1 ktdre spetniaja wymogi STWiOR.



W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez STWiOR
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez wykonawce Inwestorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. Dokumenty budowy

7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym zamawiajacego i
wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na wykonawcy (kierowniku budowy).

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej stron, budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowisk stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci;

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- datg uzgodnienia przez Inwestora programu zapewnienia jako$ci 1 harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementdéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inwestora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
ostatecznych odbioréw robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materiatow,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowy begda

przedlozone Inwestorowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjeci lub zajeciem stanowiska.

7.2. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach 1 nastgpujace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy.

b) protokoty odbioru robot.



¢) protokoty z narad i ustalen.
d) korespondencje na budowie.

7.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inwestora/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

8. Odbidr robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu.

¢) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi koncowemu,

¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inwestor.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru
robot dokonuje Inwestor.

8.4. Odbidr wstgpny

Odbidr wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez
Wykonawceg bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbioru wstepnego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa/Wykonawceza i STWiORB. W toku



odbioru wstgpnego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robdt uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy
termin odbioru wstepnego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych rob6t w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
Dokumentacji Projektowej i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umownych. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru
wstepnego robot jest protokot odbioru wstepnego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Do odbioru wstegpnego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac
nastgpujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowa/Wykonawcza podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jezeli zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

- Dokumentacj¢ Powykonawcza,

- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i1 ew. uzupetniajace lub zamienne),

- Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodnie z STWiORB,

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
STWiORB,

- Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikoéw badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych

- Instrukcje eksploatacyjne,

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i rob6dt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiodr koncowy robot

(1) Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstgpnym i finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez wykonawceg wpisem—deo—dziennika—budewy—2z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, lub protokole
odbioru wstepnego liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i
przyjgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i1 pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i STWiORB.

W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnos$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyj¢tych w dokumentach umowy.

(2) Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robét jest protoko6t odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa (jezeli zostata opracowana dla potrzeb
prowadzonego postgpowania) z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),

3. dzienniki budowy

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z
STWiORB,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigeciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 6.5 "Odbioér koncowy robot".

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ustalenia og6lne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarow3 ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej musi uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWiORB i w dokumentacji obmiarowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych



ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogolnych zawartych w
niniejszym opracowaniu obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania wszystkich obowiazujacych norm lub ich
czg$ci oraz do stosowania si¢ do norm i opracowan przytoczonych w poszczegdlnych
Specyfikacjach Technicznych, a takze nizej wymienionych.

10.2. Wykaz wazniejszych przepisoOw i opracowan dotyczacych zadania

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (tj. Dz. U. z 2016 r. poz. 290, 961,
1165, 1250),

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. Nr
75, poz. 690, z p6zniejszymi zmianami),

3. Ustawa z dnia 6 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92 poz.
881),

4. Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321 z
pozn. zm.)

5. Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 16 lipca 2002r. w sprawie rodzajéw urzadzen
technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu (Dz. U. 2002 nr 120 poz. 1021 z p6zn.
zm.)

6. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 grudnia 2001r. w sprawie warunkow
technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiada¢ dzwigi (Dz. U. 2002 nr 4 poz.
43)

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. z 2004 r. Nr 198 poz. 2041),

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. z 2003 r. Nr 120 poz. 1126),

9. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych wydane przez Instytut
Techniki Budowlanej,

10. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r.
Nr 47 poz.401).

11. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (tj. Dz.U. z 2007 r. Nr 39, poz. 251).
9. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych. Budownictwo
ogolne. Tom I, Arkady, Warszawa 1990.

12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia - Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953.



12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003
r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Dz. U. Nr 169, poz. 1650
Maja rowniez zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i
branzowe (BN).

11. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Zakres robot wynika z dokumentacji projektowe;j 1 jest opisany Szczegotowymi
Specyfikacjami Technicznymi wykonania i odbioru robot wg ponizszego spisu:
SST-01 Demontaz istniejacych wind

SST-02 Dostawa i montaz nowych wind



Zakres robot do wykonania

Przedmiot zamowienia obejmuje demontaz istniejacych dzwigdéw, kompletacje,

dostawg i montaz nowych urzadzen dzwigowych wraz z wykonaniem niezbgdnych

robot budowlano — instalacyjnych, uruchomienie probne i regulacje. Montaz dojazdu kabiny
do najnizszego przystanku realizowanego z wtasnego akumulatora dzwigu po zaniku
napigcia. Uruchomienie systemu tacznosci ze stuzbami ratowniczymi. Wykonanie
modernizacji instalacji zasilajacej oraz wykonanie powykonawczej dokumentacji projektowe;j
wymienionych dzwigoéw, tacznie z odbiorem przez UDT (optacenie kosztéw odbioru i
rejestracji dzwigow). Przekazanie wind do eksploatacji.

Oferowane dzwigi musza posiada¢ stosowne certyfikaty i atesty dopuszczajace je do
uzytkowania, zgodnie z polskim prawem oraz prawem Unii Europejskiej, a takze spetnia¢
inne wymagania, ktoére okreslono w niniejszej specyfikacji.

Zakres zamdwienia musi by¢ realizowany na podstawie dokumentacji projektowej
wczesniej opracowanej przez Wykonawce 1 zaakceptowanej, zatwierdzonej przez

wiasciwy dla regionu Urzad Dozoru Technicznego oraz Zamawiajacego.

SST 01 Demontaz wind istniejgcych
1.1. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zostaty podane w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlanych. Wymagania Ogolne sa zgodne z obowiazujacymi normami.

1.2. Zakres robdt budowlanych ujgtych Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacja niniejsza obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie robot
demontazowych istniejacych urzadzen windy, instalacyjnych i towarzyszacych dotyczacej
rozbidrce istniejacych dzwigdw w koniecznym zakresie. Roboty demontazowe mozna
wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie. Roboty nalezy wykonywac z zachowaniem maksimum
ostroznosci przestrzegajac doktadnie przepisow BHP.

1.3. Parametry techniczne istniejacych wind:

Winda 1

lokalizacja Budynek 2.2 Al. Prof. Sylwestra kaliskiego 7 ; Bydgoszcz
Wytworca Zaktad Urzadzen Dzwigowych (ZUD - Warszawa)
Rok budowy 1977

Rodzaj dzwigu Osobowo — meblowy

Urzadzenie Dzwig typ 0

Nr fabryczny 36904

Nr rejestru 2117

Nr ewidencyjny 3103002117

Udzwig 500 kg / 6 0sob

[lo$¢ przystankow 4

Wysoko$¢ podnoszenia 10,80 m

Szer. Drzwi przystankowych 750 mm




Wysoko$¢ nadszybia 3,80 m

Gleboko$¢ podszybia 1,40 m

Maszynownia : wytrz. obciaz. 550 kg/m2

Winda 2

lokalizacja Budynek 2.3 Al Prof. Sylwestra kaliskiego 7 ; Bydgoszcz
Wytworca Zaktad Urzadzen Dzwigowych (ZUD - Warszawa)
Rok budowy 1981

Rodzaj dzwigu Osobowo — meblowy

Nr fabryczny 41142

Nr rejestru 2949

Nr ewidencyjny 3103002949

Udzwig 500 kg / 6 0sob

Ilo$¢ przystankow 4

Wysoko$¢ podnoszenia 10,80 m

Szer. Drzwi przystankowych 750 mm

Wysoko$¢ nadszybia 3,80 m

Glebokos¢ podszybia 1,40 m

Maszynownia : wytrz. obciaz. 1000 kg/m2

SST 02. Instalowanie wind

1. Wymagania ogolne

1.1. Do realizacji wyzej opisanego przedmiotu zamdéwienia moga by¢ stosowane wyroby

producentéw krajowych i zagranicznych.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

Dostarczone na budowg materiaty powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich
normach a w przypadku ich braku powinny mie¢ aprobaty techniczne oraz posiadac
certyfikaty zgodnosci badz dokumentacje zgodnosci z PN 1 aprobatg techniczna
dopuszczajaca do ich stosowania.

1.2.Charakterystyka techniczna projektowanego dzwigu

Element oraz parametry
techniczne projektowanej
windy - dZwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanej windy -
dzwigu

Typ Osobowy przystosowany do potrzeb 0os6b niepelnosprawnych

Dzwig Nieprzelotowy, z maszynownia gorna bezposrednio nad szybem,
elektryczny cierny, z napedem wyposazonym w modut ptynnej regulacji
predkosci jazdy w gornej maszynowni

Udzwig min 500 kg do 630 kg

Ilo$¢ przystankow 4




Ilo$¢ dojsé

4 - rozmieszczone jednostronnie

Predkosé

0d 0,63 do 1,0 m/s

Zasilanie

Zgodnie z wytycznymi producenta

Temperatura pracy dzwigu

min.+5 C, max.+40 C

Wysoko$¢ podnoszenia

ok. 10,80 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne 2-panelowe teleskopowe, o wymiarach: 900 x 2000
mm, ze stali nierdzewnej ,,satyna”, obktadane, wyposazone w kurtyne
Swietlna

Drzwi szybowe

Automatyczne 2-panelowe teleskopowe, otwierane automatycznie, o
wymiarach: 900 x 2000 mm, ze stali nierdzewnej ,,satyna”, obkladane, bez
odpornosci ogniowe;j

Wymiary kabiny

kabina nieprzelotowa, nie mniejsza niz istniejaca - warunek (wymiar min.
kabin dla 0s6b niepetnosprawnych to: szer. 1,10m dtug. 1,40 m)

Kabina dzwigu -
wyposazenie:

Kabina o wymiarach dopasowanych do istniejacego szybu. Panel dyspozycji
na $cianie bocznej (przy obydwu wejsciach) — wykonany ze stali nierdzewne;j -
»satyna”; o wysokiej odporno$ci na uszkodzenia (typu ,,antywandal”) na pelna
wysokos$¢ kabiny - wyposazony w:

cyfrowy wyswietlacz LCD 7” z funkcjami wyswietlania kierunku jazdy,
potozenia pigter, pod$wietlane przyciski z grafika Braille’a, w wykonaniu
antywandalowym”, ze stali nierdzewnej, (potwierdzajace zapaleniem si¢
przyjecie dyspozycji),

$wietlna i dzwigkowa sygnalizacje przeciazenia kabiny,

oswietlenie - kasetonowe umieszczone w suficie, energooszczedne,
uruchamiane automatycznie, o§wietlenie awaryjne akumulatorowe - min. 2
godz., gong - sygnalizacja dojazdu windy do przystanku docelowego,

porgcz - ze stali nierdzewnej - na $cianie bocznej i tylnej kabiny, lustro - na
$cianie tylnej kabiny, faczno$¢ z konserwatorem z kabiny w przypadku awarii
dzwigu (modut telefonii komorkowej), automatyczny dojazd kabiny do
najnizszego przystanku w przypadku zaniku napigcia w sieci,

wentylator - cichobiezny uruchamiany automatycznie,

listwy przypodtogowe - (cokdt) ze stali nierdzewnej,

podtoga wylozona wyktadzing przeciwposlizgowa niepalng (kolor do
uzgodnienia), wykonczenie kabiny - metalowa, wykonana ze stali nierdzewne;j
,,satyna”

Kasety wezwan

Wykonane ze stali nierdzewnej - satyna (antywandal), wyposazone w
podswietlane na obwodzie przyciski z grafika Braille’a oraz strzatki
kierunku jazdy, wy$wietlanie usterki w j. polskim na pigtrowskazywaczu
na wszystkich przystankach (4 szt)

Naped

Elektryczny cierny — silnik elektryczny regulowany falownikiem z
przektadnia reduktorowa, umieszczony w maszynowni, cichobiezny, z
plynna regulacja predkosci, zabezpieczony termistorowo przed nadmiernym
wzrostem temp. uzwojen, zanikiem lub zmiang faz 180 zataczen/godzing,
$rodek trakcyjny w postaci lin stalowych




Sterowanie

Sterowanie catkowicie elektroniczne, ze zbiorczoscia dwukierunkowa
wyposazona w funkcj¢ automatycznego dojazdu (po zaniku zasilania) do
przystanku podstawowego z otwarciem drzwi, wspomagane urzadzeniem UPS
(230V — zesp6t akumulatorow), umozliwiajace r¢czne sterowanie winda w
przypadku awaryjnego uwalniania pasazeréw. Aparatura sterowa z petna
dostgpnoscia obstugi dla niezaleznych firm konserwujacych windy,
Mikroprocesorowe, zbiorczos¢ gora / dot, z mozliwoscia programowania funkcji
eksploatacyjnych (zapis usterek w pamigci procesora) i funkcji specjalnych
(np. zjazd specjalny na wypadek pozaru),

system komunikacji glosowej ze stuzbami ratowniczymi za pomocg modutu,
GSM - karta SIM uzytkownika,

zjazd pozarowy - na podstawie sygnatu z centralki ppoz. budynku/parter/

zjazd awaryjny - po zaniku napigcia do najblizszego przystanku/parter/
Sterowanie dzwigu nie moze by¢ wyposazone w kod dostgpu.

Szyb

min. wymiary wew. istniejace: szer. 1940 mm gt. 2640 mm

Podszybie

1400 mm

Nadszybie

3800 mm

Maszynownia

Naped umieszczony w maszynowni, szafa sterowana umieszczona w
maszynowni,

Doprowadzi¢ przewod telefoniczny 8-zylowy, pozwalajacy na tacznosé
pomiedzy kabina, a statym miejscem tacznosci ze stuzbami
ratowniczymi (portiernia)

Wentylacja

Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni

Pozostate

Niewymienione elementy i parametry nalezy dobra¢ wg aktualnych przepisow
oraz koncepcji Wykonawcy

2. Zamawiajacy zastrzega, ze:
- wykonawca zastosuje drzwi automatyczne z prowadnicami stalowymi
- wykonawca zastosuje drzwi automatyczne z progami wzmocnionymi o nacisku
wynoszacym min. 800 kg na prog
- wszystkie elementy dzwigu oprécz nierdzewnych beda pomalowane metoda proszkowa,
wyklucza si¢ gruntowanie metoda ,,mokra” i stosowanie farb akrylowych
- zamawiajacy opisujac wykonanie nierdzewne wymaga wykonania z blach nierdzewnych
o grubosci min. 1,5 mm (kabina), dla pozostalych elementdéw takich jak drzwi szybowe i
kabinowe dopuszcza si¢ oblozenie drzwi blacha nierdzewna nie ciensza niz 0,80 mm.
- wykonawca zapewni elastyczne zawieszenie ramy 1 przeciwwagi (sprezyny i

elastomery)

3. Inne czynnosci gwarantujace oznaczenie dzwigu znakiem CE, po§wiadczajacym ze
spetnia wszystkie wymagania przepiséw i dyrektyw obowiazujacych w momencie
oddawania do eksploatacji:

- Opracowanie dokumentacji rejestracyjno-eksploatacyjnej dla dzwigu.

- Wykonanie niezbgdnych czynnosci regulacyjnych, sprawdzajacych i prob.

- Doprowadzenie do odbioru technicznego przez UDT.

- Wykonanie niezbgdnych pomiaréw ze sporzadzeniem protokotu pomiardéw

4. Roboty w zakresie instalacji budowlanych




Wykonawca ma zapewni¢ prawidlowe linie zasilajace napgdu gléwnego oraz linie zasilajace
obwody os$wietlenia szybu 1 maszynowni zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Wykonanie
gniazd wtykowych montazowych wewnatrz szybu — w podszybiu i nadszybiu, wymiana
tablicy rozdzielczej w maszynowni i doprowadzenie zasilania do nadszybia.

Wykonawca ma zapewni¢ ekranowanie od zakldcen elektromagnetycznych — stosowac kable
ekranowane zasilania i falowniki z minimalnym poziomem zaktocen (spetnienie
odpowiednich norm)

Wykonanie niezbednych pomiaréw + protokdt z pomiardw. Roboty zwiazane z instalacja
oswietleniowa szybu windowego nalezy traktowaé jako roboty towarzyszace wystepujace
przy w/w robotach.

5. Inne wymagania Zamawiajacego w zakresie realizacji

5.1. Prace prowadzi¢ w sposéb jak najmniej uciazliwy dla uzytkownikéw obiektu. Transport
materialow, zdemontowanych oraz montowanych elementdw w miar¢ mozliwosci wewnatrz
szybow, wyjatkowo klatka schodowa.

5.2. Utylizacja istniejacych dzwigdéw wraz z napedami i elementami sterowania powinna by¢
skonsultowana z Zamawiajacym.

5.3. Wykona¢ odnowienie wngtrza szybu.

5.4. Z uwagi na prace prowadzone w czynnym obiekcie, wymaga si¢ na czas wymiany
ostonigcia drzwi na wszystkich przystankach sztywna (do wysokosci ok. 2 m) i szczelna
obudowa.

5.5. Po wymianie drzwi przystankowych, §ciany wokot drzwi oraz posadzke nalezy
doprowadzi¢ do stanu nie gorszego niz przed rozpoczeciem remontu.

6. Wymagania dodatkowe

6.1 Wykonawca zobowiazany bedzie wlasnym staraniem i na wlasny koszt: zapewnic
przeprowadzenie badania odbiorczego dzwigu po wymianie przez Urzad Dozoru
Technicznego oraz zrealizowa¢ uwagi i zalecenia UDT wymienione w protokotach z tego
badania, a takze uzyska¢ stosowna decyzj¢ UDT zezwalajaca na eksploatacje
wymienionego dzwigu przez uzytkownika.

6.2 Zamawiajacy upowazni Wykonawce do reprezentowania Zamawiajacego przed UDT w
sprawach zwiazanych z przeprowadzeniem badania i uzyskaniem decyzji, o ktérej mowa w
pkt 1, z zastrzezeniem, ze koszty czynnosci dokonywanych przez UDT ponosi¢ begdzie
Wykonawca. Wydanie przez UDT decyzji, o ktorej mowa w pkt 1, bedzie warunkiem
koniecznym, ale niewystarczajacym do uznania zamowienia za zrealizowane.

6.3 Ponadto Wykonawca bedzie zobowiazany do opracowania stanowiskowej instrukcji
obstugi, opracowania instrukcji eksploatacji i konserwacji wymienionego dzwigu oraz do
przeprowadzenia szkolenia pracownikéw Zamawiajacego w zakresie obstugi nowego
dzwigu.

7. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoét odbioru
koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ komplet dokumentow wymaganych
przepisami prawa budowlanego oraz obowiazujacymi przepisami Urzedu Dozoru
Technicznego:

- Komplet dokumentacji stanowiacej podstawg do uzyskania zgody na uzytkowanie oraz
ksiazki dozorowej UDT dzwigu,



- Kopig Aprobaty Technicznej lub certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z PN lub aprobata techniczng dla wyrobow
nieobjetych certyfikacja na znak bezpieczenstwa,

- Protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczaca usunigcia usterek,

W kazdym przypadku watpliwym, dla dokonania odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz odbioru czg$ciowego i koncowego robot moze zosta¢ powotany zespot do
dokonania odbioru, ktéry przejmie w tym zakresie uprawnienia przedstawiciela
Zamawiajacego.

Przy odbiorze koncowym nalezy réwniez sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z dokumentacja
przetargowa lub ewentualne zmiany i odstgpstwa od przyjetego zakresu czy uzgodnien.

8. Dokumentacja i wszystkie instrukcje winny by¢ napisane w jezyku polskim.

9. Uwagi dodatkowe

9.1. Podstawe wyceny robot stanowi opis przedmiotu zamoéwienia w SIWZ.

Wymagane jest zapoznanie si¢ z miejscem realizacji zaméwienia w celu samodzielnego
rozpoznania warunkow realizacji przedmiotu zamowienia i uzyskania wszelkich informacji
koniecznych do przygotowania oferty, prawidlowej oceny zakresu robét i zawarcia umowy.
Do celow projektowych nalezy przeprowadzi¢ pomiaru kazdego szybu w budynku.



